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Ortsfunktionale Lagetheorie von Systemen II

1. Auf dhnliche Weise, wie man Ortsfunktionalitit und Raumsemiotik einer-
seits in Form einer ortsfunktionalen Raumsemiotik (vgl. Toth 2015a) und
andererseits in Form einer raumsemiotischen Ortsfunktionalitat (vgl. Toth
2015b) fiir die drei von Bense skizzierten raumsemiotischen Kategorien der
iconisch fungierenden Systeme (2.1), der indexikalisch fungierenden Abbil-
dungen (2.2) und der symbolisch fungierenden Repertoires (2.3) subkatego-
risieren kann, kann man Ortsfunktionalitit und Raumsemiotik auch mittels
der bereits in Toth (2012) eingefiihrten ontischen Teiltheorie der Lagerelatio-
nalitdt subkategorisieren. Fiir die ortsfunktionale Lagetheorie von Systemen,
Abbildungen und Repertoires ergibt sich dann folgende Matrix
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Im folgenden werden lagetheoretisch subkategorisierte subjazente Systeme
behandelt.



2.1. Exessive subjazente Systeme

Rue Saint-Gilles, Paris

2.2. Adessive subjazente Systeme

Rue de la Villette, Paris



2.3. Inessive subjazente Systeme

Rue Saint-Dominique, Paris
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